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INFORMACJE POMOCNICZE DOTYCZACE LICZNIKA H5KLR-8BI

Licznik dwukierunkowy
Wejsciatrzy . INPUT 1, INPUT 2, RESET ,
Wyjscie jedno: OUTPUT 2

Licznik wyposazony jest w dwawskazniki siedmiosegmentowe. Gorny - wskazuje ilos¢
zliczonych impulsow . Dolny - ustawiony prég zliczania.

Zestawienie wskaznikow:

Gorny , siedmiosegmentowy ( cztery pozycje) - aktuany stan zliczania

Dolny , siedmiosegmentowy ( cztery pozycje )— ustawiony prog

RUN — miganie wskazuje gotowos¢ do zliczania

OUT 2- aktywne wyjscie 2 ( przetaczony przekaznik OUT 2)

RESET — wysterowane wejscie zerowania ( reset )

CP1 — wysterowane wejscie licznikowe ( Input, CP1)

CP1 — wysterowane wejscie licznikowe ( Input, CP1)

Set 2 — wskazania dolnego wskaznika siedmiosegmentowego dotycza progu 2

K/P — dziata blokada przyciskéw zgodnie z ustawieniem w pkt. 9 i aktywacja przyciskami
strzatka géra +strzatka dot ( przez 3 sek )

Przygotowanie licznika do pracy moznarozpocza¢ od ustawienia progow zliczania.
Ustawianie odbywa si¢ na zasadzie kazda pozycja liczydta ustawiana jest niezaleznie. W celu
wprowadzenia zmiany progu nalezy nacisnac przycisk strzatkaw lewo, co spowoduje
miganie na pozycji, atym samym umozliwi zmiang natej jedng pozycji (strzatkami
goralddt). Przyciskajac strzatke w lewo przechodzimy do ustawiania kolenych pozycji progu.
Wyjscie z trybu ustawiania nastgpuje przyciskiem Reset lub po czasie samoczynne.

Ponize przedstawiono przebiegi graficzne ilustrujace mozliwosci pracy licznika zaleznie od
ustawienia trybu pracy wejs¢ i zaleznie od potaczen. Np. zamienigjac podtaczenie
impulsdw z CP1 do CP2 moznazmieni¢ reakcje nazbocze z narastajacego na opadajace.

Programowanie trybu pracy wyjsciai zachowanie si¢ licznika po osiagnicciu progu zliczania,
rowniez przedstawiono graficznie, ponize.

Wejscie w tryb ustawiania sposobu pracy (w 10. punktach ) wykonuje si¢ przez
przytrzymanie strzatki w lewo przez 3 sek . Wczesnig konieczne moze by¢ wytaczenie
blokady przyciskéw ( strzatka gorai strzatka dét przez 3 sek )
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PRACA

<|| Przyciénij przez 3 sek ewentualnie wylacz K/P trzymajac 3sek | N + kv

INPUT MODE { TRYB WEJSCIA )

1-1 UP (gdra) 1-3 UP/DOWN A
I AW 1-2 DOWHM {dat 1-4 UR/DOWN B
I . 1-5 UP/DOWN
zmier tryb
UWAGA Tryby UR/DOWN A,B,C dostepne tylko w HEKLR-8B - rysunek
|| Przejd? do OUTPUT MODE lub REE:| Zapamigta] i wyjdz do PRACA

QUTPUT MODE (TRYE WYISCIA)

2-1 Tryb N 2-4 Tryb R 2-7 Tryb
2-2 Tryb F 2-E Tryb K 2-8 Tryb A
Ji W 2-3 Tryb C 2-6 Tryb P
zmieri tryb
Tryby pracy wyjsc wyjasnia rysunek
<|| Przejdz do OUTPUT 2 TIME lub REs| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA

QUTPUT 2 TIME { czas zataczenia wyjscia 2 - dotyczy HSKLR-8 i HEKLR-11 )

3-10,01= 3-40,2s 3-7 25 3-4& 20s
AN NS 3-2 0,0%= 2-£ 0,55 3-8 &=
3-30,1s 261 3-9 10s

Zmien wartosc
LWAGA Ustawianie niedostepne w trybie Wi F

<|| Przejdz do OUTPUT 1 TIME lub REs| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA

QUTPUT 1 TIME { czas zataczenia wyjscial - dotycezy tylko HEKLR-11 D

4-1 Zatrzymanie 4-40,1s 4-7 1s 4-4 103
4-2 0,01 4-5 0,25 4-8 25 4-b 20s
JiAN W 4-3 0,05s 4-6 0,55 4-0 55

zmier wartosc e .
LWAGA Wyjscie 1 dostepne jest tylko w HEKLR-11

]| Przejdz do COUNT SPEED lub EEs| Zapamietaj i wyjd: do PRACA




COUMT SPEED { maksymalna SZYBKOSC ZLICZANIA

-

E-1 30 impulsdw/sek

N v 5-2 1000 impulsdw/sek

Zmier wartosé

<]

Przejdz MINIMUM RESET TIME

[k EEs| Zapamigtaj i wyjdZ do PRACA

MIMIMUM RESET TIME ( wymagany minimalny czas trwania sygnatu RESET )

G6-1
6-2 1m5

AV

Zmiet wartosc

20ms

<

PrzejdZ do DECIMAL POINT

lub rEs| Zapamietaj i wyjdZ do PRACA

DECIMAL POINT { POZYCIA KROPKI DZIESIETHED )

-

I Zmiefl pozycie

7-1 9999
I 7-2 999.9
7-3 99.99

PRESCALE WALUE

<]

Przejdz do PRESCALE WALUE

lub REs| Zapamigtaj i wyjd: do PRACA

{PRZESKALOWANIE WARTOSCI - waga impulsu )

I i <]

Zmien wartosc

8-1 0,01~9,99

<]

Przejds do KEY PROTECTION LEVEL Iub |RES| Zapamigtajiwyjdz do PRACA




KEY PROTECTIOM LEVEL { BLOKADA PRZYCISKOW — POZIOM ZABEZPIECZEMIA )

9-1 funkcyjnego
yneg < UwaGA: blokady dziataja,
AN 8-2  resat REZ gdy aktywny jest
. 0-3  wartosci A v wskaznik K/P
zmiaf _
9-4 wszystkie
<7]| Przejdz do POWER OFF MODE  lub REs| Zapamigtaj i wyjdZ do PRACA

POWER OFF MODE { TRYB PRZY WYLACZEMIU ZASILANIA

A-1 zerowanie po wytaczeniu zasilania
Ay Vi po wyty)
zmiet tryb A-2 zapamigtanie stanu licznika po wytaczeniu zasilania
<]| Przejdz do INPUT MODE lub rES| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA

Ponize przedstawiono rysunki ilustrujace sposob zliczanialicznika HSKLR-8B, zaleznie od
ustawieniaw punkcie INPUT MODE

Stan wysoki H odpowiada zwarciu styku ( rys.) lub podaniu napiccia4,5-30 VDC
Stan niski L odpowiada rozwarciu styku [ub napigciu nawesciu licznika0-2 VDC

Up Licz w gore, zbocze narastajace Ustaw 1-1 DOWN Licz w dot, zhocze narastajgce Ustaw 1-2
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Up/Down A Kierunek zalezny od we2 Ustaw 1-3 Up/Down B niezalezne z wel | weZ Ustaw 1-4
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Up/Down C Enkoder ze zmiennym kierunkiem Ustaw 1-5
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Sposob zachowania si¢ licznika po osiagni¢ciu zadanego stanu zliczania okreslasie w
punkcie 3 (OUTPUT 2 TIME ). Licznik HSKLR-8 ma jedno wyjscie przekaznikowe
OUTPUT2 zwiazane z koncowym progiem zliczania. Nie ma ustawiania pierwszego progu
Zliczania 1.

Ponize przedstawiono rysunki wyjasnigjace sposob dziatanialicznika zaleznie od ustawienia
trybu pracy wyjscia.

impuls o czasie... [— impuls o czasie..,

Input / OQutput Mode Setting E zataczenie state lub [ =zataczenie state

Dutput N Wy dwietlanie wartosci zadanej i zliczone] . Po zliczeniu zatrzymanie Mowy cvkl po resecie

U Up /Down ABC
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Output F Wiy swietlane wartosci zadane i zliczone. Po osiggnieciu zadanej liczenie kontynuowane, Mowy po resecie
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Up /Down AB.C

Up /Down AB.C
Up /Down ABC
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Po osiggnieciu zadanego stanu wygenerowanie immpulsa Out 2

Up

U I I

Up

Up
L
=

Up

Curput 2
Ourput 2

Ouiput c Zliczanie do wartosci zadane], autormatyczny reset i rozpoczecie kolejnego cyvklu odliczania
Oulput R Zadany prog zliczania wyswietlany jest w czasie resetu, rozpoczecie cyklu opdznione o czas T2

Output K Zliczanie az do syanatu reset,

Curput 2
Curput 2

Outpu[ P Zliczanie do wartosci zadanych. Po osiggnieciu Qut 2 licznil jest zerowany i rozpoczyna liczenie,
]
7

Pasat
434
Presat 2

Output Q Zliczanie do osiggniecia zadanego progu plus czas Out 2, reset i rozpoczecie nowego crklu zliczania
1
1
1
1
1
\\.
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Cupr 2
Fazat

Output A Zliczanie do wartosci zadane] Wznowienie liczenia po resecie.
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