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INFORMACJE OGOLNE O TC-Pro482xx , TC-Pro481xx

T C-Pro482xx jest uniwersalnym urzadzeniem , mogacym realizowac jedna z wybranych
funkcji:

- Przekaznik czasowy ( Timer), podwojny ( Twin Timer ) lub dwu-progowy ( 2-stage
Timer)

- jedno-progowy ( 1-stage Counter ) lub dwu-progowy (2-stage Counter) licznik
impulséw. Zliczanie w dét [ub gore, liczenie rewersyjne ( sterowane gora/dot),
niezalezne wejscie gora, niezalezne w dot, wspotpraca z enkoderem impul sowym (
funkcja kwadraturowa)

- licznik pluslicznik sumaryczny ( Total Counter )

- licznik ilosci cykli ( Batch Counter). Programowanie ilosci impulsdw w cyklu,
programowanie ilosci cykli

- podwajny licznik ( Dua Counter) z progami bedacymi suma ADD lub r6znica SUB
impul sdw

- miernik obrotéw ( Tachometr ) z ustawianymi progami obrotow.

- mozliwe komputerowe programowanie, podglad pracy, rejestracja wskazan.

Ustawieniai biezace wskazania przy zaniku zasilania, zapisywane sa w pamigci nie ulotnej
TC-Pro481xx mafunkcjejak wyzgj, z wyjatkiem przekaznika czasowego.

Pozawyborem funkcji ustawianiu podlegaja rowniez typy i sposob dziataniawejs¢, sposob
zachowania si¢ wyjs¢, przeliczanie liczong ilosci impulsow do formatu utatwigjacego odczyt
( nadawanie wagi impulsom) .

Przygotowanie T C-Pro48xx do pracy mozliwe jest z klawiatury lub komputera.

Program komputerowy TCSoft udostepniany jest bezptatnie udostepniono. Przy jego pomocy
mozna wybra¢ wymagany sposobu dziatania, a nastgpnie zaprogramowac urzadzenie albo
jedynie podpatrze¢ ustawienia. Duzym utatwieniem w programie TCSoft jest automatyczna
zmiana graficznych ilustracji sposobu dziatania TC-Pro48xx, zaleznie od wybranych
ustawien. Tak wigc, program komputerowy warto wykorzysta¢ choc¢by jako podpowiedz
dotyczaca ustawien urzadzenie dla osiagni¢cia efektu prezentowanego graficznie. Ustawienia
mozna przesta¢ z komputera ( potrzebny kabelek CAB-090A232) lub wprowadzat z
klawiatury.

Ninigszainstrukcja przydatnajest rowniez dlakorzystajacych jedynie z klawiatury,
poniewaz opisuje parametry i ustawienialicznika - niezaleznie od sposobu ich wprowadzania

WSZYSTKIE, MOZLIWE SPOSOBY DZIALANIA, ZAMIESZCZONO
NA KONCU INSTRUKCJI W FORMIE RYSUNKOW



| e | T000 | otz | Praca | sposie
TC-Prod482CRA | 100-240YAC|T, C, Ta| Preekaz. | Tak Tablica
TC-Pro4a2CRED 24% DCAAC (T, C, Ta| Przekaz, | Tak Tahlica
TC-Pro482CTD | 24% DCAAC [T, C, Ta|Tranzyst| TaK Tablica
TC-Pro48ZCRO-D| 24y DC/ac [T, C, Ta| Przekaz. TAK |TS535 DIM
TC-Pro431SRD-0| 24y DC/AC C, Ta | Przekaz, MIE T535 DINM

T-T
C-C

imer { przekaznik czasowy )
ounter { licznik impulsaw

Ta-Tachameter { miernik obrotow)

rys., Oferowane wielofunkcoyine urzgdzenia TC-Pro482, TC-Pro481
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rys.1 Widok TC-pro482
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1 - wskaznik aktywnosci wejsciareset 1 (RST1)
2 - wskaznik aktywnosci wejsciareset 2 (RST2)
3 - wskaznik przetaczeniawyjscia 1 (OUT1)
4 - wskaznik przetaczeniawyjscia2 (OUT2)
5 - wyswietlacz wartosci biezace ( 6 cyfr o wysokosci 9mm )

6 - wyswietlacz wartosci ustawiong progu 1 lub 2 ( wysokos¢ cyfr 4mm)

7-12 przyciski do zmiany progéw (6 ). Kazda pozycja oddzielnie
13 — przycisk zerowania ( RESET )
14 — przycisk przetaczania wskazan progu 1 (A ) aboprogu2 (B)
15 —wskaznik witaczoneg blokady ( ochrony dostepu )
16 — wskaznik aktual nie eksponowane) wartosci progu A albo B



Uz 100-240V AC Uz
(15-24V DC typ...D ) OUTL OUT2  15-24V DC

@9 99 -

QUT1 OUT2

TC-Pro482CRA

COM TC-Pro482CRD COM TC-Pro482CTD

[ RESET 1

| SIGNAL CP2
| SIGNAL CP2

rys.2 Opiswyprowadzen , widok od tytu

Urzadzenie TC-Pro482 (481) wyposazone jest w zaciski srubowe o nastgpujacym
przeznaczeniu

1-2 Zasilanielicznika
3-4  Styk przekaznikalub transoptora NPN, PNP . Wyjscie OUT 2
5-6 Styk przekaznikalub transoptora NPN, PNP. Wyjscie OUT 1
7-12 Wejscie sygnatowe CP2 ( zaleznie od trybu pracy )
8-12 Wejscie sygnatu zerowania RESET 1
9-12 Wejscie sygnatu zerowania RESET 2
10-12 Wejscie sygnatowe CP1 ( zaleznie od trybu pracy )
11-12 Zasilanie pomocnicze ( wyprowadzone z licznika) ok. 12V
com — zlacze RS-232 ( programowanie, rejestry ), RS-485 ( rgjestry )

MPM do 5 albo 10

—
FMP do 2 albo 11 E

SIGMAL CP2

RESET 1

TC-Prod482CRDO-D
TC-Prod481SRDO-D

ouT2 OUT1 =
—
o'l

1
19—19—-16—19—1 9134210

Rys. wyprowadzenia dla obudowy montowanej ha szynie TS35 ( DIN )
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INSTALACJA PROGRAMU KOMPUTEROWEGO TCSoft

Program udostepniany jest bezptatniei w zwiazku z tym jego instalacja nie wymaga
zngjomosci zadnych haset. TC-Soft umozliwia programowanie licznika, podglad on-line jego
pracy atakze tworzenielogow tj. zapisow wskazan w okreslonych odstepach czasu.

OBSLUGA PROGRAMU

Podstawowe zadania realizowane przez program komputerowy TCSoft to:

przygotowanie konfiguracji pracy urzadzeniaprzez wybor typu urzadzenia, sposobu

jego pracy i parametrow

- wyswietlanie zmienigjacych si¢ ilustracji, wyjasnigjacych sposob dziatania urzadzenia
zaleznie od wybranych ustawien

- zapisywanie projektowanych konfiguracji i otwieranieistnigjacych plikow

- przesylaniei odczytywanie konfiguracji z TC-pro 482xx

- mozliwos¢ wiaczenia funkcji Monitor pozwalgjacel na podglad ,,on-ling” stanu

urzadzenia tj. licznikdw , wybranych ustawien , stanu wejs¢ RST1, RST2 oraz OUT1

i OUT2 . Monitor pozwala naautomatyczna rejestracje wskazan jako plik tekstowy.

OPIS KONFIGUROWANIA TC-prod482xx PRZY POMOCY TCSoft

Po uruchomieniu programu wyswietlgja sig trzy ikony o nastepujacym znaczeniu

- (New) nowy plik tj. przygotowanie nowej konfiguracja dla TC-pro482xx
- (Open) uruchamianie plikoéw wczesnig zapamigtanych
- (Upload Device-PC) odczytanie konfiguracji z TC-pro482xx

Polecenia okreslone przez ikony wystepuja rowniez w formie komend ( menu ). Dodatkowo
przed komunikowaniem si¢ z TC-pro482xx w,, Option” nalezy ustawi¢ port do transmisji.
Domyslniejestto 9600 8 N 1, port coml i numer urzadzenia 1 ( potrzebny, jesli jest pare
licznikéw w sieci ).

T€ TCSoft

FilefF) Communication{C) Option{a) HelpiH)

¥ P

Po wybraniu New ( nowy ) i zaznaczeniu TC-pro482 ( te sa oferowane ) mozemy rozpoczaé
proces konfigurowania.



Pierwszym krokiem powinien by¢ wybor rodzaju urzadzeniaczyli jaka ma petni¢ funkcje .

Z grupy , Function Selection” do wyboru mamy:

Function Selection{ )

v Timer
Twin Timer
2-stage Timer
1-skage Counker
Z2-skage Counker
Total counter
Batch counter
Dual Counter
Tachometer

Wraz ze zmiana funkcji pojawia si¢ okno z nazwa urzadzenianp. TIMER ( licznik czasu )

T2 TCSoft - [Unknown01.ycs]

Filz{F} Function Selection{A) Communication(C) Monitor(M)  Option{0)  HelpH)

=10l x]

PO $F¥ 83

TIMER | Ghannel A | Ghanne &

POWER —_-_-

Ti E Input = ith i E é
RS- - D b sTART snaL 1 [ B
Titme Mo : MPHIPIP Irput Mode . i P !
C| | GATE —— Lm . 1
Output hode hey Protect Lewvel : ! : | E : i E i i
peser——— AL
Output Time E ' i i ! E i i

CONTROL QUTPUT ——i

SET VALUE -

up 0
SET VALUE

0]10j0jojojojo

|TC-Pro4s2/722/ 962 |comt , a600, N, 8,1 | Device ID(Hex) : 01 |File is opened completed!

A

lub 2- STAGE COUNTER ( dwustanowy licznik )




T2 TCSoft - [UnknownOl.ycs] ;IEIEI

File(F) Function Selection{a) Communication{C) MomitoriM) Option{C)  Help{H)

D9 $F 0 &

2-STAGE COUNTER |Jj Channel A | Ghannel & |
Input Made ; e RESET 4!‘ P F

= 999999 : : }

|
Output hode Decimal Point Pogition ; PRESET 2 T
/
!
Output Time 1 Pr Yalde : PRESET 1 V] . /
[o]ofol To[ofol WoTol+]. Tofo[o] o — V' |

MPRPRP Input Mode :

|
]
| [
EEEREO0 i
Set uel: e el aure = | |
[0[ofoofofo]o] - H
S e 2: Lt S dth : ouT 2 -

et
[0]ofofofofo]o]

|TC-Prodsa 7221962 [comt, ae0o, N, &, 1 |Device IDiHew - 01 |File is opened completed! 4

Po zamianie nazwy wybrangj funkcji, zmieniasie tez rysunek ilustrujacy wybrany sposob
dziatania urzadzenia.

Np. dlalicznika dwustanowego z ustawieniami jak narysunku, po sygnale RESET licznik
otrzymujac impulsy zwigksza swoj stan, az osiagnie prog 1 - okreslony w TC-pro482xx
ustawieniem A . Dlatego stanu nastapi przetaczenie przekaznika OUT1 na okreslony czas (
pole zakreskowane ) lub na state, az do wystapienia impulsu RESET. Kolgne impulsy
wejsciowe zwicgkszaja stan licznika az do stanu progu 2 ( ustawienie B w TC-pro482xx ). Po
0Siagnieciu progu 2 przetaczasi¢ przekaznik OUT2 i w tym trybie (jak narysunku ) dalsze
impulsy wejsciowe nie powoduja zwigkszeniawskazanialicznika. W przyktadowym
ustawieniu wymagany jest impuls RESET, aby przywroci¢ stan poczatkowy.

W ramach licznika dwustanowego ( 2-STAGE COUNTER ) mozemy jeszcze zmieniac:

( Opisane parametry moga wystgpowac w innych trybach, majac to samo znaczenie)

Tryb wejscia

Inpt hode

: Dwn

Clp S Dowen A&

»Up S Dowen B

CUp i Down C
Up —liczeniew gobre
Down —liczenie w dot
Up/Down A —liczenie w d6t lub gore . Kierunek zliczania zmieniany stanem wejscia CP2
Up/Down B —impulsy z wejscia CP1 zwigkszaja stan licznikaaz CP2 zmnigszaja go
Up/Down C —tryb obstugi enkodera impulsowego ( inkremental nego)




Tryb wyjscia

Cutput flode

= m o L) b — gl

Doktadne dziatanie wyjs¢ w poszczegolnych trybach pracy ilustrowane jest rysunkiem (
wykresem) zmienigiacym si¢ w TCSoft zaleznie od dokonanego wyboru. Nalezy zwracaé
uwage ha nastepujace réznice: zachowanie sie licznika po osiagnieciu drugiego progu
Zliczania ( np. moze si¢ nadal zwigkszac¢), samoczynne lub nie zerowanie po osiagnigciu
progu, réznice w momentach ztaczeniawyj$¢ i czasdw jego trwania. Zataczenia wyjsé
zaznaczone polami zakreskowanymi, oznaczaja mozliwos¢ okreslaniaw tych przypadkach
czasu trwania zalaczeniaOUT1i OUT2.

Output Time 1 -

OO0, p1fofo

Output Time 2 :

Opofo]. 15f0]0

Przesytajac konfiguracje do urzadzenia TC-pro482xx mozna jednoczesnie ustawi¢ progi
zliczania, co pozwoli pomina¢ wykonywanie tej czynnosci przyciskami.

Zet Value 1 :

Opofojopfofo

Set Value 2 :

Olofojofzfojo

UWAGA: Zewzgledu na uniwersalnos¢ urzadzenia mylace moze by¢ zastosowanie kilku
nazw dlatel samej wielkosci tj . wartosci progéw licznika dwu- progowego . Progom A i B
w TC-pro482 w programie odpowiadaja ,, Set Valuel” i , Set Vaue 2’ anarysunkach
,PRESET 1" ,PRESET 2" W przypadku licznikajest to niepotrzebne, jednak przy innych
funkcjach kanaty A i B moga oznacza¢ niezalezny pomiar czasu czy impulsw .

Kolginym parametrem do okreslenia jest szybkosé zliczania.

Cournting Speed

Jesli czestos¢ pojawianie sie impulsdw nie przekracza 30 / sek. to nalezy wybra¢ 30Hz .
Impulsy krétsze niz 15mS ( ok. ) traktowane beda jako zaktéceniai ignorowane.
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Wybor ustawienia 5 kHz pozwoli natak szybkie zliczanie, ale wptyw beda miec tez
ewentual ne zaktécenia.

Utatwieniem w czasie obstugi jest mozliwos¢ wyswietlenia kropki i/lub wyswietlania
jednego impulsu o wartosci inng niz jeden ( przeskalowanie). Funkcjata utatwiatez
dopasowanie odczytu do ilosci i rodzaow czujnikow.

Decimal Point Position :

Salue

Bardzo wazna cecha urzadzen jest rodza) wejs¢, rozumiany jako wymagany sposob ich
aktywowania ( uruchamiania). Wprowadzone jako standard dla czujnikow i wejs¢ licznikow
okreslenia NPN oznaczaja zwieranie wejscia urzadzenia do masy (wejscie,, bezpradowe” ) a
PNP podtaczenie do wejscialicznika napigcia dodatniego ( wejscie pradowe ) wzgledem
masy. Ustawienie dotyczy wszystkich wejs¢ liczacych i zerujacych .

MPMRPHP Input bode

Chcac chroni¢ urzadzenie przed manipulacjami przez osoby nieuprawnione mozna stosowac
okreslone stopnie ochrony Key Protect Level. .

KP-1bez ochrony, KP-2 blokada przycisku RESET, KP-3 blokada ustawiania progow ( SV
), KP-4 blokada RESET i PV , KP-5 blokada wszystkich przyciskow.

UWAGA blokowanie dziata dopiero po witaczeniu ochrony — przycisk MODE i "6” ,
wiaczanie wytaczanie przyciskiem ,, 1" sygnalizowane napisem K/P. wyjscie MODE i " 6"

Key Pratect Level :

Wymagany minimalny czas trwaniaimpulsu zerujacego RESET, podobnie jak przy
czestotliwosci granicznej, wybierasie z uwzglednieniem mozliwych zakiocen.

Przygotowane ustawieniangjlepigj zapisac w formie pliku , cho¢ mozna bezposrednio
przesta¢ je do TC-pro482 ( zaprogramowac urzadzenie)



INNE, LICZNIKOWE TRYBY PRACY TC-Pro482xx i TC-Pro481xx

TOTAL COUNTER ( licznik biezacy i sumaryczny )

W trybie tym, pozazwykta praca licznika, impulsy dodatkowo zliczane sa w liczniku
sumarycznym. Stany obydwu licznikow zerowane sa réznymi, niezaleznymi wejsciami reset.

Feset 1
|_! !_| i i I
I I I I I
Feset 2 Total I I I I I
I I I I I
| | | 7 |
I I I : !
Wartodd aktualna I/] /I o /\4
L __ . R W N .. I /A
© ! i i 17 \//7
I I I Lo
999999 I I | T
Wartogd swmny I | ol
I I by
Total I I I I
I |
i 1o
u]

rys . Ogolna zasada pracy w trybie Total ( licznik, pluslicznik sumaryczny )

BATCH COUNTER Zliczanieilosci impulséw w cyklui zliczanie ilosci
cykli

Reset 1

Reset 2 (kasowanie
liczmika ilosci cykli)

Wartosé zadana

Wartosé akiualna

nllln al

Wartosé zadana
Zliczania cykli

’L

Wartoss lloscl cykli

QUTT (wyjscie ilosc
cyklil

rys. Licznik cykli ( w jednym wybranym trybie wyjscia)

W tym trybie pracy zadaje si¢ ilos¢ impulsow w ramach jednego cyklu ( licznika CP1) i
niezaleznie dla CP2 ilos¢ wykonanych cykli ( petnych zadziatan licznika CP1).
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DUAL COUNTER Licznik podwajny z wyjsciem uzaleznionym od wyniku
dodawania |ub odejmowaniawskazan licznikéw

W trybie tym urzadzenia dziatajak dwa niezalezne liczniki. Przetaczenie obydwu wyjsé
nastapi, gdy wynik dodania ( ADD ) wskazan osiagnie ustawiony prég lub gdy réznica
SUB bedzie réwna zadangj.

W czasie pracy na wyswietlaczu LCD pokazywany jest wynik dodawania ( lub
odegimowania) anapomocniczym ustawiony prog . Po przycisnieciu przycisku MODE
wyswietlaja si¢ litery AB i stany niezaleznych licznikow dlawejs¢ CP1i CP2

Tryb obliczania przy zliczaniu podwojnym ADD Tryh obliczania przy zliczaniu podwojnym SUB
Wartos¢ zliczania podwdjnego = CP1 + CP2 Wartos¢ zliczania podwéjnego = CP1- CP2

Reset 1 ’_| Reset 1 ’_‘

(kasowanie CP1) (kasowanie CP1)
|:| Reset 2
{kasowanie CP2)

Warlosé zliczania SUB
Wartosé zadana

Reset 2
(kasowanie CP2)

Wartos¢ zadana

|
Wartost zliczania ADD I i
.
0 T I
|
|

i | Wartosd aktualna
Wartosé aktualna |
|
|

|
1
|
|
, CP1 |
CP1 /‘_ ' !
[u} T | t 1 :
. | I | o | i i
Wartosd aktualna | T } Wartosé aktualna | !
CP2 b | cP2 ’L_/"i I
| |
1 + 0
I ' |

8

0 t
: ! Lo

ouT1, 2 ’_ ouT1. 2

rys. Dziatanie licznikaw trybie DUAL COUNTER ADD ( dodawania) lub SUB (
odegimowania)

PROGRAMOWANIE TC-pro482xx z komputera

Po sprawdzeniu zgodnosci ustawien ( w tym ilustracji dziatania) z oczekiwaniami mozna
przesta¢ je do urzadzenia TC-pro482xx.

W tym celu nalezy potaczy¢ TC-prod82xx z komputerem gotowym kablem CAB-090A232,
ustawi¢ w TCSoft wiasciwy port komunikacyjny com i parametry 9600, 8, N, 1

$

PODGLAD PRACY URZADZENIA TC-pro482 NA EKRANIE
KOMPUTERA

Przestanie do sterownika nastepuje po kliknigciu ikony lub komendy Download.

Utrzymujac komunikacje pomigdzy komputerem i TC-pro482xx mozna przetaczy¢ program

TCSoft do funkcji monitor ZJ I oglada¢ stany licznikai jego ustawienia. Dodatkowo, po
wybraniu Option /Logging i nadaniu nazwy pliku nastgpuje w nim automatyczny zapis
wskazan. Pliki umieszczane sa w katalogu Array/TC-Pro/Log

W przypadku licznika dwu-progowego kanat B wskazuje tylko wartos¢ progu 2 (B )
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UWAGA: Konfiguracja sterownika zapamigtywana jest w pamigci nie ulotngj. Dotyczy to
rowniez nastawionych wartosci progow. Zapisy moga by¢ wykonywane ok. 100tys razy.
W czasie zaniku zasilania zapamietywana jest rowniez wartos¢ zliczonai stany wyjs¢ , co
pozwala kontynuowat liczenie po przywroceniu zasilania.

RST1 RST2 ouT1 ouT2 E 55 i.;,t\'_:?W r
Se o age =

Input hode ;

i i SHOP.

Channel _A

Channel _B

RST1 R5T2 ouTi

gﬁﬁﬁ@ﬂn

UWAGI DO FUNKCJI TACHOMETR ( miernik obrotow ).

Miernik realizuje funkcje pomiaru czgstotliwosci w Hz z mozliwoscia przeskalowania
wyniku do postaci dogodnej do obserwacji np. obr / min.

Poniewaz przy pomiarach cyfrowych zawsze wystepuje btad dyskretyzacji +/- 1 impuls,
wynikajacy z zasady losowego ( w stosunku do mierzonego przebiegu ) rozpoczecia pomiaru
nalezy dazy¢, aby do miernika doprowadzi¢ jak ngjwigksza ilos¢ impulsow w czasie
jednego obrotu. Tak wigc wigkszailos¢ impulsow przypadajacych najeden obrét zmniejsza
wpltyw btedu dyskretyzacji. Powyzszy problem szczeg6lnie dotyczy pomiaréw
wolnoobrotowych . Pomocna jest mozliwos¢ usrednieniawskazan z 2 , 4 albo 8 pomiardw.

Przyktad:

Silnik obracasi¢ z predkoscia 600 obr/min tj. czestotliwoscia 10 Hz.

Przypadek | - jeden impuls naobrét. Biad dyskretyzacji +/- 1 dlapomiaru ( bramkowania)
w czasie 1 sek stanowi az 10% , czyli 60 obr/min

Przypadek 11 —dziesie¢ impulséw naobrot. Btad dystkretyzacji 1 impulsu dla pomiaru
(bramkowania) w czasie 1 sek stanowi 1/10 czyli tylko 1% (6 obr/min)

Dlatego przypadku ( 10 impulséw naobroét ) nalezy w okienku ,, Prescale value,, wpisat
1/10(0,1) lub 0,1x60 jesli wynik maby¢ wyswietlany w jako obr/min.

Pozostate parametry dlatachometru

Output Mode - Sposbb przetaczaniawyjsé ilustrowany rysunkami

Average Processing -Usrednianie wyniku z kilku pomiarow ( 2, 4, 8) lub wytaczenie
usredniania ( OFF )

Auto-zero Time - Czas automatycznego zerowania wskazan po zaniku impul sow
Startup Time — Czas blokowania wejscialiczony od wtaczenialicznika

Set Value 1 - Ustawianie wartosci progu 1 ( wyjscial)
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Set value 2 - Ustawianie wartosci progu 2 (wyjscia2)

Countig Speed - Maksymalna predkos¢ zliczania

Decimal Point Position - Pozycjakropki dziesi¢tne)

Prescale Value — Wspdétczynnik mnozeniawyniku tj. przeskal owaniawskazywanej wartosci.
Dla nimpulsdéw najeden obrét mnozymy przez 1/n lub 1/n x 60 dlawyniku w obr/min
NPN/PNP Input Mode —wybdr typu wejsciaw zaleznosci od typu czujnika ( zwieranie do
masy , podawanie napigcia)

Key Protect Level —Ustawiony poziom blokady manipulacji przyciskami

Przetaczanie wyjs¢ tachometru zalezy od wybranego trybu pracy. Graficzne objasnienie
zamieszczono nakoncu instrukcji

PROGRAMOWANIE Z KLAWIATURY TC-Pro482i TC-Pro481
(rysunki organizacji ustawien zamieszczono na koncu instrukgcji )

Wszystkie parametry ustawiane programem moznatez wprowadza z klawiatury sterownika
Po wiaczeniu zasilania, trzymajac wcisnigte przez minimum 3 sek. przyciski MODE i 2
przechodzimy do wyboru rodzaju urzadzenia ( Timer , Counter itd. ) . Zmian dokonujemy
przyciskiem 1 a powrot tak jak wejscietj. MODE i 2 . W dotaczanej do licznika ulotce
podane sa wszystkie grupy ustawien i ich mozliwe wartosci . Korzystnie jest zapozna¢ si¢ z
powyzszym opisem programu TCSoft , poniewaz dotyczy tych samych ustawien.

UWAGA ustawienia takie jak parametry i predkosé transmigji oraz adres urzadzenia (
dotyczy pracy w sieci ) ustawiane sa wytacznie z klawiatury urzadzenia

UWAGA Ustawienia zapisywane sa W pamigci nie ulotng . Przy zaniku zasilania
zapamigtywany jest tez aktualny stan liczenia .

Oferowane typy:
TC-pro482CRA ( timer albo licznik albo tachometr ) komunikacjaz PC , wyjscie
przekaznikowe, zasilanie 100-240VAC
TC-pro482CRD ( timer albo licznik albo tachometr ) komunikacjaz PC , wyjscie
przekaznikowe 5A max , zasilanie 15-24VDC ( 24VAC)
TC-pro482CTD (timer abo licznik abo tachometr ) komunikacjaz PC , wyjscie
tranzystorowe ( transoptorowe ) 100mAmax, zasilanie 15-24VDC ( 24VAC)
TC-pro482CRD-D ( timer abo licznik abo tachometr ) komunikacjaz PC , wyjscie
przekaznikowe 5A max , zasilanie 15-24VDC ( 24VAC), montaz TS35 ( DIN )
TC-pro481CRD-D ( licznik albo tachometr ) bez komunikacji z PC , wyjscie
przekaznikowe 5A max , zasilanie 15-24VDC ( 24VAC), montaz TS35 ( DIN )
TC-pro482CRA-D (timer abo licznik albo tachometr ) komunikacjaz PC , wyjscie
przekaznikowe 5A max , zasilanie 100-240VAC, montaz TS35 ( DIN )
TC-pro481CRA-D ( licznik albo tachometr ) bez komunikacji z PC , wyjscie
przekaznikowe 5A max , zasilanie 100-240VAC, montaz TS35 ( DIN )

Akcesoria:

CAB-090A232 kabel do programowaniai monitorowania pracy licznika przez komputerowy
RS232 ( program TC Soft ) . Odczyt i ustawianie rejestréw protokotem MODBUS ASCI|
CAB-090A485 kabel do odczytu i ustawianiarejestrow w sieci RS485.

Uwaga: producent zastosowat protokét MODBUS ASCII jednak z kolejnymi adresami dla
kazdych 8 bitéw

ADP-090401 adapter — przejscie ze ztacza RS232 lub R$485 na zaciski srubowe
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Napiecie zasilania

typ..A 100-240VAC, typ..D 1524VDC lub24VAC

Pobdr mocy

Ok. 6VA/230V  5VA/24V

Szybkos¢ zliczania

Ustawiana 30Hz lub 5kHz ( 10kHz dlatachometru)

Zasilacz czujnikow

Ok. 12V max .80mA

Wejscia

CP1, CP2, Resetl, Reset2,  NPN lub PNP ( wybierane)

Sterowanie wejsciami

Bez-napigciowo: max 1kQ dlastanu ON , prad 0,5-2mA przy 0Q
Stan OFF wigcg niz 100kQ podtaczonych do wejscia

Napieciowo: ON stan wysoki 4,5-30 V DC, OFF niski 0-2V DC
Rezystancjawejsciowa 4,7kQ

Wyjscie

Dwa przekazniki zwierne 5A/250VAC przy obcigzeniu
rezystancyjnym, minimalne obciazenie 10mA przy 5VDC albo
dwa wyjsciatranzystorowe z optoizolacja typ NPN , OC , max
100mA przy 30V

Trwalos¢ przekaznikdw

Minimum 100 000 zadziatan 5A/250V AC rezystancyjne

Blokada przyciskow

Mozliwa

Wyswietlacz LCD podswietlany 6 cyfr
Waga 1689
Wymiary Front 48x48 gtebokos¢ catkowita 110,5

ZESTAWIENIE RYSUNKOW ILUSTUJACYCH MOZLIWE SPOSOBY
DZIALANIA LICZNIKA TC-pro482i TCPro48l

OBJASNIENIE SYMBOLI

impuls o okreslonym

czasie

i

wigczenie trwajgce
do czasu zmiany
stanu licznika

wlgczenie trwajace -
np. do sygnatu RESET
{ samopodtreymujace )

OBJASNIENIE RYSUNKOW - INTERPRETACJA

- Interpretacja rysunku - przykiad
- zwiekszenie stanu licznika do wartosc zadanej 1

Wartoss ——L1—— 2 1

i powoduje przetgczenie wyjscia OUTL { na czas

' okreslony lub do sygnatu Reset )

- dalsze zwiekszanie stanu licznika, az do wartosd
zadanej 2, powoduje przetgczenie QUTZ,

-w przedstawionym trybie wskazania licznika

I mogg ciagle zwiekszac sie , az do sygnatu Reset

- wiyiscie OUTZ i ewentualnie OUTL ( jesli nie bylo

wigczane tylko na okreslony czas ) sg wylgczans
sygnatem Reset
|- - kolejne liczenie mozliwe po zakonczeniu Reset
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USTAWIENIA DLA FUNKCJI LICZNIK IMPULSOW

UP  Tryb W GORE (zwiekszajacy) DOWN  Tryb W DOL (zmniejszajacy)
CP1 - wejscie liczgee CPZ- wejscie blokujgce CP1 - wejscie liczgce  CP2Z- wejscie blokujgce
p— H pr—
ot T A O S O e " P A A /M
! ! blokowanie i i blokowanie
cre E E i | ! or2 1 ! |
L— : : T ! L | T
o o ol .
o A L4 no | :
wartose o | . i
aktualna | i 3 I wartoss na i
. aktualna ned 1
1 I n-5
[a] 0 0
CP1 - wejscie blokujace  CP2- wejscie liczaoe CP1 - wejscie blokujace CP2- wejscie liczgce
ot P T |
L L
blokowanie blokowanie

o ! [0 [0 [ | o T

L

e O O A

n

1
1
1
;
1
! ! 4 =2
s E 3 -3 !
warktosc 26
i 2 wartosc 4
aktualna ! aktualna
! n-5

[¥] g I o

L
_—

W GORE/W DOL A W GORE/W DOL B

UP/DOWN A wejscie licznikowe i sterujace UP/DOWN B wejscie dodajace i wejscie odejmujace
- EEME mE W R R B s B o R

H i I I 1 I I " I i 1 I I
- l = | || mm |
wartosce i 2 2 .. i 3 g
aktualna | 2 2 2 g&ﬁgﬁa |2 2 . 2

11 1 q | I
L] Ul 0 0
W GORE/W DOL C

UP/DOWN C wejscia kwadraturowe ( enkoder)

H |
-+, A AEN DENMS
P T 1 1 7] o ryvs. Tryby pracy rewersyijnej tj. liczenia w

L S S B dwoch kierunkach

lal -
wartose
aktualna | 2 |_| 2 L'_
I 1 1
N ] |
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Tryb wejscia Dziatanie po
zakohczeniu

W GORE W DOL W GORE/W DOL A, B, C zliczania
N Reset M| ml ™ Po zliczeniu
| | | |-! !-! !-! |_I !_ !-| “wartosci zadanej 2"
| | | | I 1 I 1 [ wigczane jest OUT2
tryb 999999 —] ! ! ! T H ! ! ! A i

i podtrzymywane do

wlsea Wortodd b g~ gt - | - - sygnatu Reset.
W / /'r __________ j\ AL r Ponowne liczenie
zadana 1 i | | | T i / mozliwe jest po
0 | ~ zakoriczeniu Resat.
; I I e OUT1 (od zadanal )
ouUT1 | | | 1 | ] w{qc?ane jest na
okreslony nastawa,

czas lub do
ouTz2 zkoriczenia OUT2

- |- -| [l |- -| -| i 1 M Jak w trybie Nz
wyjgtkiem wskazan
licznika, ktare

599999 nieprzerwanie rosng
Wartosc ]
zad§n§c2___ _____ i |_____ ( male']-a')- n:lawet p'D H
Wartosé —— L2 | Zid osiagnigeiu "wartosci
zaaanao‘- ! [ ! [ zadane] 2"

T I T I |

o Ir ’
ouT | -1 j | [ ! . |

I

ouTz2

Po osiggnigciu
wartosci zadanej2
licznik samoczynnie
zeruje sig i jest

e ———— gotowy do kolejnego
_______ N AN liczenia, W momencie

0' / | | I /’i osiggnigcie progdw,

L P
i ~ wyjscia preefaczane

: , 53 na czas okreslany
oor ] 11 mil [ ik

niezaleznymi
= o { !
ouT2 il i M

[¢]
g
i
1
N |
N -

Wartose ——

zadana

nastawarni.
Wigczenie wyjscia
OUT1 mozna
podtrzymac do
zakoficzenia OUTZ

111

R 2:;, M |-| n Jak w trybie C
: : jednak kolejne
999999 ! liczenie moze
Wartodé L e nastepowac
zadana 27 - _\ dopiero po
;;Zﬁ.sf-":/‘ [N S ——t 2 : zakunczgmg OQT2.
0 ! 1 oz wWkazania licznika
i i i ~N podtrzymywane s3
™ | | '{ | | l | T do zakorficzenia
OUTH | | Ly . ouTZ
i o i |
ouT2 | T1 |l r1 M
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Tryb wejscia Dzialanie po
- - - - zakonhczeniu
W GORE W DOL W GORE/W DOL A, B, C zliczania
K-1 -— — — ™ e m - a . Stan zwigkszany
o | : | — | o osagniec
u\};!j‘rébcia 999909 i ! ! wartosci
Wartosé | zadanych, QUT1
T_“J"-"_z I wtaczane na
i I okreslony czas
o lub do korica
ouTZ2.0UTZ2
- wiacz. czasowo.
OuTH Liczenie po
korfcu reset
ouT2
P T I Po osiggnieciu
Reset ! L wartosci 2
S ! ! licznik
T i samoczynnie
-:.-ac-méc'z___|__ [ zZaruje sig i
el L ! N 1 1 77 |natychmiast
adanat | ! i V4 i .
=sdra !/i R 2N / m/: liczy od nowa
I I I | ~ T 4le stan nowego
I —— liczenia bedzie
{] (] 1 .
oUTH | | | | : | | ! | widoczny
1 N dopiera po
1 14 .
karicu QUTZ2,
ouT2 |- |-| OUT1 wlaczane
czasowo lub do
kaofica OUTZ,
QUTZ2 czasowao,
Q - ™ ™ Stan licznika
Resst | Zawsze Zmienia
: sig, nawet po
999999 : osiggnigciu
Wartadé __I y v e — R e e - progdw. Licznik
iene 2| T A1 | N NN A A samoczynnie
Wariast | 7 ! ! V4 o y zeruje sie i liczy
0 : : N N ey od nowa po
| | o : . zakoriczeniu
oo T [T [ ouTz,
i i f OUTL wlczane
L 3 _| _| e i_l czasowo lub do
ouT? |1 E korica OUT2,
OUTZ wiaczane
Czasowo,
A N M 1 n r I Licznik
Reset | L ; I zatrzymuje sig
I 1 1 1 i ieci
! ! ! ! po osigghigciu
%_?ff;‘;% : T T T wart, zadanej 2
zadana ——}—- ——— : 1 ; Zerowanie
Waroée __| _ _1:______ _J:______ ! ANy ! L sygnatem RESET)
z.:c:ar‘a0 ! : : : : I}/i : : L‘,.\ i/ OUT1 czasowe
I : I : [ lub do RESET.
— P ey ouUTZ wigczane
Ut | : | | ! | | | | na okreslany
: : czas
-
ouT2 |-| -| -|
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Tryb wejscia

Dziatanie po za!{or‘lczeniu

W GORE/W DOL A, B, C

zliczania

K2 Feset |-|

Stan licznika zmienia sig nawet

po przekroczeniu wartosci 2.
Kazde "przejscie" przez wartosci

tryb 999998
wyjscia

Wartose

zadana 2

zadane wigcza na okrestony

czas odpowiednie wyjscia.
Zerowanie sygnatem RESET.
Ponowne liczenie po

zakoriczeniu RESET

OUTY

ouT2

b Reset |-|

Tak jak w trybie K-2 z tym ,2e

czas trwania zataczenia wyjsc
OUT1 i OUTZ ograniczony jest

999929 do czasu trwania stanu rdwnego
Wariod N L .
bt wartosci zadanej { 1 albo 2 )
'v‘.'ar.o'sé‘ N {__
Zagara |
~
—90999
QuT1
ouTz
L |'| Wskazania licznika zmieniaja sig
Reset ciegle o ile nie ma RESET.
Dla aktualnych standw paonizej
299399 . .

N wartosci zadanejl zawsze
';:2.;:?502 wigczone jest OUT1 a powyzej
Wiariogé N, wartosci zadanej 2 wlgczane
z“dara(; \ jest wyjscie OUTZ2

~

—99999
ouT
ouT2

H |—| Wekazania licznika zmieniajg sig
Reset ciggle o ile nie ma sygnatu RESET

Gdy wartosc aktualna jest

9999?? A wigksza niz zadana 1 wigczone
z;ac::iCZ / jest wyjé_cie ouT1. Jeéli_ wartosc
Wartodé PaN / | PN aktualna jest wigksza niz
zadana 1 i zadana 2 wiaczane jest OUTZ2

"/ \\

_g9993 UwaGgs Tryb H dostepny jest
tylko w pracy dwuprogowe]

ouUTs |

ouT2

Dziatanie funkcji Total Operation ( licznik aktualny z sumarycznym )

Reset 1 - aktualny

Reset 2 - sumaryczny

Wartosc aktualna
0

\

995999

Wartosd sumaryczna

s}

Poza licznikiem aktualnym (zerowanym
sygnatem Reset 1 ) wystgpuje licznik
surujacy , ktary zlicza wszystkie impulsy,
az do przepetnienia lub pojawienia sie
sygnatu Reset 2 .

Tryb ten umozliwia wigc odliczanie
aktualnegj ilosci impulsaw pray
jednoczesnym liczeniu surmy (tatalnym)
wszystkich impulsdw, az do Reset 2
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Dzialanie funkcji Batch Counter

( licznik aktualny z licznikiem
ilosci cykli )

Reset 1

Reset 2 (kascwanie

licznika iloci cykli)

Wartost zadana

Wartosé aktualna o

QUT

Wartos¢ zadana

I 1

zliczania cykli

I

Warlogé flosci cykli o

ouT2

(wiyjscie losci cykli)

Uwaga: Wykres powyZej dotyczy dziakania trybuwyjscia C.

Poza licznikiem aktualnym istnieje drugi,
liczacy ilosé zadziatar wyiscia
aktualnego tj. wykonanych cykli
zliczania. Stan licznika cykli zwigksza sie
w chwili osiggnieciu aktualnej wartosci
zadanej. OUT1 wilgczane jest po
osiggnigciu wartosci zadanej 1, oUTZ
wiaczane jest po zliczeniu ilosci cykli
réwnej wartosci zadanej 2.

Ten sposob pracy umozliwia np. odcigcie
100 szt. elementdw, kazdy po 50mm.

Tryb zliczania podwdjnego ADD { dodawanie ) Tryb zliczania podwéjnego SUB { odejmowanie )
Warto$¢ zliczania podwojnego = CP1 - CP2

VWarto$¢ zliczania podwéjnego = CP1 + CP2

Reset 1
(kasowanie CP1)

Reset 2
(kasowanie CP2)

WartosC zadana
zZliczania
podwajnego

Wartosc zliczania

podwdjnego o
Wartos¢ aktualna
CP1

4]

Wartos¢ akiualna
CP2

D}

ouTY, 2 |

Uwaga: Powyzszy wykres dotyczy trybu wyjscia N.

Reset 1
(kasowanie CP1)

Stan licznika zliczania
podwajnego jest sumg, lub
raznicy licznikdw CP1 i CP2
{wejsc 102

Reset 2
(kasowanie CF2)

Zachowanie sig licznika po
osiggnigciu zadane] wartosci
zalezy od wybranego trybu

Wartost zadana
zliczania podwijnego

wyjscia np. N czy K-2

Zawartosc CP1 kasowana jest

Wartos¢ zliczania

sygnatem Resetl a CP2

podwijnego [4] S

Wartodt aktualna

CP1

A

sygnatem Reset 2

Po nacisnieciu przycisku Reset
wysSwietlane aktualne wartosci
CP1 i CPZ2 sq kasowane oraz
wylaczane wyjscie

Wartos¢ akfualna
CP2

ouT1, 2

Uwaga: Powyzszy wykres dotyczy trybu wyjscia
K-2. Z trybu SUB mozna korzystac tylko
po wybraniu trybu wyjscia K-2, D, L lub H

wartosé zadana
limit garny

o

h

wartosé zadana
lirnit dolny

-

TACHOMETR
.. Tryh HI-HI
wartossc
‘zrnierzona | Ponad limit

gorny, ponad
lirmit dolny

|

auT1

[]

ouTz
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wartosé zadana
lirmit gdrny

wartosé zadana

>

wartosc
“zrmierzona

TACHDMETR

Tryh Area

Ponad limit gorny
i pomigdzy

lirmit dalny | lirnitami { zakres
optymalnych
| |\/ obrotéw )
ouTL _| I
ouTZ |
wartosc zadana /-\ TACHOMETR
limit garny y Tryb HI-HI
| wartossc
| “zmierzana | Ponad limit
qgorny, ponad
| lirmit dolny
wartosé zadana |
limit dalny T |\/‘
OuTL — | |
ouTZ |
wartosé zadana /-\ TACHOMETR
lirit garny Tryb LO-LO

wartosé zadana
limit dolny

auTl

ouTz —|

wartoss
“zmierzona

\/
[ ]

Ponizej limitu
gornego i ponizej
limitu dolnego.
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FUNKCJE CZASOWE —ustawienie TIMER
powgr S| O NN PRACA PODSTAWOWA

START siGNAL Il RN I g R

GATE !
RESET ReseT ————— 1
Lt
T
CONTROL QUTPUT , OUTPUT#
SET VALUE - i rys. praca w trybie A
up 0 L=l opOZnienie o czas T
SET VALUE o o b Al 1t - ustawiany czas
i ' DN wiaczenia chwiloweqgo
DOWN g -----------3

power T [T [ PRACA PODSTAWOWA
START SiGNAL [ TN N e

GATE —— Lot ! o
RESET ' RESET ————
Lt
CONTROL QUTPUT outpuT T [
SET VALUE ------ g SR . rys. Praca w trybie A-1.
up o oo = 4.+ OpozZnienie o T przy

cigglym sygnale start.
t - zalaczenie chwilowe

SET VALUE
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tahilne.
t

T 1T T T

wyjscie monos

PRACA PODSTAWOWA
wyjscie na czas

POWER

PRACA PODSTAWOWA

=
o
=]
-
(=
]
=
m
&)
m
dm
=8
W
-
1

Cvykliczne przelgczanie
wyjscia. Przelaczanie

bhistabilne co T

POWER

stan —_ S
Lt
outPUT—— A _H_H
T T T
rys. Praca w trybie b -

Po czasie T wlgczane jest

[
i
1
!
1
1
i
T
i
1
1
i
'
!
i
!
i
T
1
i
4
[
!
|
p—
[
P

ks "I_‘{"

POWER
AT
RESET

START SIGNAL
CONTROL OUTPUT—
START SIGNAL

CONTROL QUTPUT
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PRACA PODSTAWOWA
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START SIGNAL
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zasilania nie kasuje licznika czasu,

ale kontynuacja liczenia
nastepuje po sygnale START.

przetaczanie wyjscia. Zanik
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SET VALUE---
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nastepuje od sygnalu START.

0-------N-o

DOWN
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POWER —_-__

PRACA PODSTAWOWA

ART SIGNAL LN (W g
R SE — R POWER I
11 IR RN
GATE l IR START —
I IEREET R
RESET |I :;; |! T T = :I __'_
A OUTPUT
CONTROL OUTPUT — HEEE — : rys. Tryb pracy d - opdZnienie

ro . i
SET VALUE - g Ll wylgczenia sygnatu START.
o I i Czas T liczony jest od zbocza
up 0 . _/'_,4_ opadajaceqo
SET VALUE

power NN [ —

o PRACA PODSTAWOWA

power S
; START —.—

START SIGNAL

GATE 1
RESET i

T
outpur [

rys. Tryb E - interwal
czasu. Wyjscie zalaczane
na czas T, liczony od
narastania START.
Zerowanie od zasilania.

SET VALUE -+ siedede b tosficbodbect o
T ' , A

SET VALUE ,
DOWN g - oo e NN i
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POWER __-___-
START SIGNAL _I_I____ , il

GATE i:: j §

RESET

CONTROL OUTPUT

w o .
SET VALUE i
DOWN g - mememmemmeemememee

START siGNaL — 1

SET VALUE - Firder oo

GATE

RESET

CONTROL OUTPUT MJHW

CYCLE TIME
ON DUTY SETTING
(%) ONTIME 7
p 0
CYCLE TIME
ONDUTYSETTING N\ [
) ON TIME
WH 0

1

........ e
I
I
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PRACA PODSTAWOWA

Ti Ti |
outpur __ T=Ti+Ti I§

rys. Tryb F - kumulgcy.
Wilaczenie wyjicia nastepuje
po czasie T, rowneqo sumie
odcinkow START. Zanik
zasilania nie kasuje licznika

PRACA PODSTAWOWA

oy
1 |
00T 90T
rys. Tryb 7. Praca

cykliczna z ustalonym
wspotczynnikiem

" wypetnienia ( 2T )



r

PRZEKAZNK DWUCZASOWY - TWIN TIMER OPERATION

PWIER——;——_

PRACA PODSTAWOWA

rys. Tryb toff.

Cykliczne przelgczanie

Toff i Ton.

Praca rozpoczyna sie od

Toff

wyjscia na czas

PRACA PODSTAWOWA

pmﬁ—l_—_—

Toff Toff

Ton Ton

rys. Tryb ton

Cykliczne przetgczanie

Ton, Toff.

wyjscia na czas

Praca zaczyna sie od Ton
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Opodznienie naratajagceqo

sygnatu START o czas T1 i
T2. Zanik zailania zeruje

rys. Tryb A, 2-stanowy.
licznik

PRACA PODSTAWOWA

POWER

POIWER

ouT2

liczenie

SET VALUE (V2) -~ tv- - bobeie Ly =
FORECAST VALUE (81} it = i L

-
-
=
Q
=
m
)
i}
o
-
L
L.
fw|
=
[T
-
W
-
i

kumulacyjny.

Liczenie czasow jest

wstrzymywane przy braku

START lub zasilania

ouT1

mi

ouT2
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PROGRAMOWANIE Z WYKORZYSTANIEM PRZYCISKOW —RYSUNKI

Wiaczenie zasilania

Zmiana rodzaju Parametry

urzgdzenia 4—Pp n n n n n n 4——Pp | transmisji szeregowe]
1 MODE ROL QR 0D 000, ooe MODE
@zmieh = + > K/P  Range Eﬂﬂﬂ_ﬂﬂ = + @ &= zmien
3s min. 3s min
MODE
&= +
3s min.

Zmiana aktbywnosc K/F
[ blokady przyciskow
1

@ zZmien

Rys, Organizacia przejsc przy programowaniu przyciskami, Dotyczy TC-Prod82 i TCPro4d&1
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‘ | Tryb: Praca|

Tryb: Wybdr rodzaju urzadzenia ([ przekaznik czasowy, licznik, tachometr )

Zasilanie wizczono |

' rvs, Wybdr rodzaju urzadzenia z wykorzystaniem przyciskdw
Uwaga: TC-Fro481 nie ma funkcii przekaznika czasowego
irnnnn
LILghenqreny,
” nnnnnn
ano:  LyLUIY
1
MoDE — symbol przycisku nri
@ (| a0 0 symbetprzy
35 min. 35 min.
. 1
Przekaznik czasowy B
F Timer
uﬂl
Een

Miernik obrotow -
Ml I | tachometr z progami
LI | Tachometer

Przekaznik dwu-czasowy
Twiin timer

Przekaznik czasowy Licznik podwdiny

F Il | dwu-progowy 1l | Dual counter
LITIL | 2-stage fimer i
PoE dint
1 +
O e
Licznil impulsdw Licznik cykli
F T | jedno-progowy F b _ T | Batch counter
I_lnl_ 1-stage counter Ly
wnt bint
L8 s
Licznik impulsdw Licznik sumaryczny
F" © | dwu-progowy 1 F]l I | i biezacy proaramowany.
LIy | 2-stage counter @ LIIL | Total counter

Fink

™~
2
r
v
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Power ON

| rys, Ustawianie parametraw licznika ( przyciskami )

v

Tryb pracy

Ustawiane parametry pracy licznikowej

N
(LIRIRJ N NRN)
Rongs_ OEMAOOL
MODE MODE
= =
3s min. ds min.
R

Lnkn
up

v'a

otkn

! '&'3:
okun
060560
=
Lnkh
Iz
v'e
LFLE
cns
dP

v '@
PSLL
HigHH
v'@
Lnod
P

v '@
PyPE
)

1esli wybrano Dual Counter

rH' - Tryb Dual
LrLn Com oD
Rdd B Sib

UwagaWyswietlanie tylko dla trybow innych niz K-2, 0, Li H

'8'1
Tryb wejscia Q_’digﬂ_'l}d'ﬂ_"uﬂ'h—"ﬂﬂ'{ J

{UF} (DO (UPDOWYIN A (URVDCAWYH B) (UPIDOWN C)

Uwaga:Wyswietlanie tylko dla trybdw innych niz K-2, 0, Li H

1
QQ’ Seenole § Sea nole G—)
Tryb wyjscia B—>F—>L—>r—P- P>+ ]>V-—>d> >N
N} | 0 S VS R (4] {K-1) F) 1wy Ay K2 o L (H
Uwaga: wyswietlane tylko, gdy tryb wejscia jest UP/DOWMN &, B, C

Szerokosé Q'HEE[EE I—Pm—bﬂﬂﬂﬂ—bﬂiﬂﬂ)

LT':!'-;ESJWE . {000.001s)  (000.005s)  (O99.880s)  {999.098s)
& g Wy swietlane tylko dla trybdw wyiscia C, R, K-1, P, @, & lub K-2

\ Jeili wybrano 2-stage counter:
1 - = czas drugiego impulsu
© ﬂtmﬂl? (- oonm0 1~ GRS Seae0g
Szrggiigilriﬁ'oéé { m_._-r'm_ } —lTM 00001 =) Q005005 {9999}
2gste T v @
liczenia {30Hz) {5KHz) -1 = czas pierwszego impulsu
obn {| Canmmiommm>
Hold SIOLD) (0000015} 9999995}
1
. Q Jesli wybrano batch counter:
Szerokose R _ )
impulsu (, o B ) :' - = czas drugiego impulsu
zerowania fn ntﬂ # (. gomng 1 —
(wymagana) (20nws) Hms) 1=:mm.qqqﬂ
tylko dla C, R, K-1, P, Q, A, K-2
Ql
Kropka

dziesigtna (‘E"—" ceme — mmme P mema ..)

mada s G, RK-1,POA or K-2.

Przeskalowanis Q. _)
- przelicznik o “ﬂag_.._.. 999999
{000.001) {001.000) {099 900)

1
a
MPM/PMP - ﬁ
wyhdr typu —» PaP

wejst MPN input)  {PNP input)
Ql
Poziom
ochrony L@E—l pp-g — pp-3— p{l-q_ppp-sj
prayciskow (K1) {K2) (K3 (K4) (K8
(aktywacja
osobno )
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Power ON |

Tryb: Praca

Ustawianie parametrow transmisji szeregowe]

' rys. Wybdr parametrow komunkacii portu szeregowego

MODE MQDE
@0 @
3s min 3s min
; 1
Wiybierz predkosd przyciskiem @
Ll ql { Predkosc
L LI;TE transmisji G > e > YR )
Transmission speed:1200,2400,4800,9600,14400,19200,28800,38400,57600
MODE
L O]
1
n = | Parzystosé Wybierz parzystosc przyciskiem @
rary G [ranf] — 6dd > EEn
nonf (NONE) (ODD) (EVEN)
MODE
LD .

Wbierz ilosé bitdw przyciskiem @

[ L llosc bitow
ﬂﬁl_ iq G —» bt
(

gbet 8 bit) (7 bit)

l = .
- Wybierz ilosé bitdw stop przyciskiem @
C‘E_ P Bity stop
N & [oct ] — ebit
thet (1 bit) (2 bit)
MODE
= .
. Adres Wybierz adres urzadzenia (HEX) przyciskiem @
urzgdzenia
H':idnr (> Eg JEP - £f )
Ut (01) (FF)
MODE
L O] .
r - qq Komunikacja: Wigcz albo wylgcz komunikacje przyciskiem @
witacz / wivlgcz = -
Lo G oo - ofF
an (ON) (OFF)
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‘ Power ON

Tryb: Praca
=
=
=
=
=
=

rys, Aktywowanie wybranego poziomu zabezpieczenia ( blokady ) prayciskow

Ponizej tabela dostepnych funkcji dia poziomow KP-1, KP-2, KP-3, KP-4, KP-5

Gdy klucz zabezpieczenia K/P zostanie ustawiony na ON,

aktywny bedzie wybrany poziom zabezpieczenia. Sam poziom
KP-1 do KP-5 ustawia sie w pramatrach wybranego urzadzenia.

Aktywnost klucza zabezpieczajacego sygnalizowana jest

wskaznikiem K/P.

MODE MCDE
&= + @+ ()
3s min 3s min 6
o PP K/P ON
+7
y an
=0
= 1 1
0.0
=
z
T\T Uwaga: Przejscie do ustawiania rodzaju urzgdzenia nastepuje
_% po przytrzymaniu przez 3 sek przyciskow Modei 2
= K/P OFF Wiasciwosc wybranego urzadzenia - 3 sek przycisk Mode
- Parametry komunikacji Mode i 4
ofF Klucz K/P Mode | 6
f Zmiana A T
. . Zmiana pracy P a Przycisk Przyciski
PREEI ZEEZEMIE { patrz uwaga ) ggj;'aeglgpaw zerowania ustawiania
T =l 9
KP-1 gé@ééé@ NIE TAK TAK TAK
(default setting) || &
KP- 2 Eé 6 E 9 5 5 NIE TAK NIE TAK
s r 2l 1
KP-3 pomy NIE TAK TAK NIE
o [ ]
KP- 4 = NIE TAK NIE NIE
woe [T =) 1
KP-5 = NIE NIE NIE NIE
RERET
www.telmatik.pl
DODATEK: Rysunki instalacyjne
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Uz + masa -
brqzuwy niebieski
. —— "
: czujnik I
| PNP I
- - |
wyjscie
czarny

Rys. podtaczenie czujnika z wyjsciem PNP — kolory typowe dla SICK

Schemat prostgj instalacji automatycznego zatrzymania silnika przy osiagnigciu progu
liczenia. Przypadek dlalicznika ze stykiem rozwiernym ( przetacznym) i zwiernym
24y 24y

ouT2

Wy jECie

licznika

wyiscia |@ [
=] L
liczrika .OUT2 2 [ ]

L
STOP STOP
RECZMY RECZNY
? oy Iz ¥ oY Iz
rys. podtgczenie styku rozwiernego licznika rys. instalacja przy braku styku rozwiernego - dodatkowy R2



Wyjscie NPN Wyjscie PNP

3l L

|Db:ia|2|3r'ie § |Db|:ia,zer'iei

+ +
11l —Alt—
Zasilanie obciazenia Zasilanie obcigzenia

Rys Wykorzystanie wyjscia transoptorowego do pracy w trybie NPN albo PNP
W trybie NPN do obciazeniataczony jest ,— aw trybie PNP ,+" .

|

[
Chbciazenie
indukcyjne

Zasilanie cbciazenia

Rys. Dotaczanie diody ttumiace przepiecia na obciazeniu indukcyjnym. Zasilanie DC

2011-11-04 www.telmatik.pl
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